








이제는 중소기업에서도 사용하기 쉽고, 투자 회수율이 높은 

Universal Robots을 통해 제조업의 혁신을 이룰 수 있습니다.

Universal Robots의 전매 특허 

프로그램은 로봇 경험이 전무

한 사람도 쉽게 프로그래밍

을 할 수 있으며, 산업용 로봇

과는 달리 터치가 가능한 티

치펜던트를 통해 쉽게 프로그

램을 수정하거나 원하는 위치

에 로봇을 가져다 놓을 수 있

습니다.

쉬운 프로그래밍

설치 기간이 주단위로 소요되

는 기존 산업용 로봇에 반면, 

Universal Robots은 단 몇 시간 이

내로 설치를 완료할 수 있습니

다. 평균 설치 시간은 반나절에 

불과하며, 수령 후 박스 해체부

터 간단한 프로그래밍까지 보

통 한 시간 이내의 시간이 소요

됩니다.

빠른 설치

이제는 로봇을 쉽게 이동시킬 

수 있습니다. Universal Robots은 

매우 가벼운 중량을 지니고 있

어, 한 사람만으로도 쉽게 재

배치가 가능하며, 공간을 절약 

할 수 있는 이점도 있습니다. 

이러한 로봇 솔루션을 통해 생

산 현장을 더욱 더 빠르고 간

편한 작업 환경으로 만들어 드

립니다.

유연한 배치

더 이상 위험하고 반복적인 작업 

환경 속에서 일하지 않으셔도 좋

습니다. Universal Robots을 보유한 

업체 중 80% 이상이 특별한 안전 

장치 없이 작업자와 함께 협업하

고 있습니다. 150년 전통을 자랑

하는 독일 공인시험 인증기관인 

TÜV로부터 높은 등급의 안전성

(EN ISO 13849-1 PL 'd')을 인증 받

았습니다.

높은 안전성

가반 하중 3 kg

도달 범위 500 mm

가반 하중  5 kg

도달 범위 850 mm

가반 하중  10 kg

도달 범위 1,300 mm

이제는 중소기업에서도 사용하기 쉽고, 투자 회수율이 높은 

누구나 누릴 수 있는 로봇 솔루션 

전통 산업용 로봇 시스템의 한계를 사용이 쉽고 간편한 

자동화 솔루션의 Universal Robots을 통해 극복하십시

오. 작업자와 함께 협업이 가능하도록 다양한 안전 기

능이 포함되어 있으며, 협업으로 생산성의 극대화를 기

대할 수 있는 최적화 된 로봇 솔루션입니다.
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Gluing, Dispensing
and Welding

Injection Molding Machine Tending

Lab Analysis

Sc rew Driving Industrial Assembly

Quality Inspection Pick and  
Place

Packaging and Palletizing

Universal Robots 
e-Series

더욱 더 향상 된 성능의 로봇을 만나보세요

'e'란?
Empowering, 
Ease of use
Everyone &  
Evolution

더욱 간결해진 조인트 교체

17가지 고급 안정 조절 기능 

EN ISO 13849-1, Cat. 3, 
PL 'd' 그리고 EN ISO 10218-1 개선 된 프로그래밍 순서

·넓어진 터치 스크린과 얇아진 

   펜던트 케이블

·Payload 및 TCP 측정 기능 추가

·더 높아진 안전성(엘보우 기능 제한)

반복정밀도 ±0.1 mm

작동 온도 0°C - 50°C

평균 전력 소모량 약 150W 약 250W 약 350W

F/T 센서 - 힘
(x, y, z)

* e-Series 사양

범위 30 N 50 N 100 N

분해능 1.0 N 2.5 N 2.0 N

정확도 3.5 N 4.0 N 5.5 N

F/T 센서  - 토크
(x, y, z)

* e-Series 사양

범위 10 Nm 10 Nm 10 Nm

분해능 0.02 Nm 0.04 Nm 0.02 Nm

정확도 0.10 Nm 0.30 Nm 0.60 Nm

가반 하중 3.0 kg 5.0 kg 10.0 kg

도달 범위 500mm 850 mm 1,300 mm

자유도 6개 회전 조인트(6축)

로봇 UR3 / 3e UR5 / 5e UR10 / 10e

회전 조인트(축) 작동 범위 최대 속도 작동 범위 최대 속도 작동 범위 최대 속도

베이스 (Joint 1)

±360°

±180°/s

±360° ±180°/s ±360°

±120°/s
어깨 (Joint 2)

엘보우 (Joint 3)

±180°/s
손목 1 (Joint 4)

±360°/s손목 2 (Joint 5)

손목 3 (Joint 6) ∞

일반 도구 (End-effector) 1.0 m/s

IP 분류 IP64 IP54 IP54

소음 70 dB(A) 72 dB(A) 72 dB(A)

I/O 공급 전력 12V/24V 600mA

중량(케이블 포함) 11.0 kg 18.4 kg 28.9 kg

IP분류 IP20 IP44

전원 100-240 VAC, 50-60 Hz 100-240 VAC, 47-440 Hz

통신 TCP/IP 100Mbit, Modbus TCP, ProfiNet, EthernetIP Modbus TCP, ProfiNet, EthernetIP

중량 UR3, 5 - 15.0 kg    |    UR10 – 18.0 kg 제어 신호주파수: 500Hz

클린 룸 ISO 분류 6

I/O 공급 전력 24V 2A

I/O 포트 아날로그/디지털 입력 16     아날로그/디지털 출력 16

제어기 UR CB Series UR e-Series

IP분류 IP20 IP54

해상도 1,722 x 1,387 px 1,280 x 800 px

중량 1.5 kg 1.6 kg

케이블 길이 4.5 m

티치펜던트
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AI 기반 비전 솔루션 소프트웨어 & 하드웨어

불규칙한 패턴, 결함 등을 인식할 수 있는 가장 쉬운 비전 솔루션

물체 결함 인식을 위한 코딩 대신 AI 비전 소프트웨어를 통해 

간편하게 물체를 검사하고 분류합니다.

·식품 및 음료
·제약
·칩 포장
·포장 및 물류

OCR (Optical 
Character Reader)

·신발
·옷감, 직물, 가죽
·건축물

패턴 분석 및 분류 

·금속

·고무 및 플라스틱

·포장

·물류

비전 기반 로봇 
시스템

빠른 물체 식별 얼룩, 스크래치, 
균열 감지

바코드, 
QR코드 인식

·유통
·전자상거래

·고 물류 작업

·신발

·옷감, 직물, 가죽, 금속

·고무, 플라스틱

·인쇄

·파이프라인 검수

·포장 작업

·물류

·유통

적용 분야

하드웨어 요구 사양

O/S Linux-Ubuntu 16.04, Windows 7, 8, 10(64bit)
CPU Intel Core i5 (권장사양: Intel Core i7)

GPU Geforce GTX1060 (6GB Ram)

RAM 최소 4GB (권장사양: 8GB 또는 그 이상)

Physical Interface USB 3.0 및 TCP/IP

Graphical Interface .Net framework 4.5 또는 그 이상

Code Library C++ / C# Library

Language 영어

Image format JPEG, PNG, BMP, TIFF

_ SOFTWARE
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하드웨어 요구 사양

모델명 SLM 3D-230 SLM 3D-500

픽셀 2.3M 5.0M

해상도 1,920 x 1,200 2,448 x 2,048

시야 270 x 180mm ~ 1,200 x 800mm

작업 반경 450 ~ 2,000mm

규격 350 x 185 x 115mm

공급 전원 AC 90 ~ 240V / 50 ~ 60Hz

무게 3.0kg

작동 환경 0 ~ 40°C

O/S Window 7, 8, 10 (64 bit)

제품 구성 Sensor Head, Processing Box, Cables, Software Pack

주요 특징

3차원 측정    v

품질 검사 v

포지셔닝 v

로그 파일 제공 v

형상 인식 v

픽업&플레이스 v

3D 비전 스캐너와 전용 소프트웨어를 통한 스마트한 픽업&플레이스

AI기반의 비전 인식 기능

빠른 처리 속도와 정확도

_ SOFTWARE + HARDWARE

신경회로망 제어 기반의 3D 비전 스캐너를 통해 무작위로 놓여

진 물체를 인식하고 작업을 수행하기에 제품 형상의 CAD 파일이 

불필요합니다. 이러한 특징을 통해 프로그래밍 시간도 기존 대비 

70% 이상 단축시킬 수 있습니다.

처리하고자 하는 물체를 0.1초 미만의 시간으로 인식하고 작업을 

수행하게 됩니다. 형상이나 크기가 다른 제품이 있어도 이를 쉽

게 구분하고 분류할 수 있으므로 불량 제품을 골라내야 하는 작

업 환경에 적합한 솔루션입니다.

주요 산업용 로봇과의 호환

Universal Robots, KUKA, FANUC, ABB 그리고 Yaskawa 등의 주요 

산업용 로봇과의 호환이 가능하며, 다른 비전 시스템과의 인터페

이스 통합에 비해 보다 설치 시간을 단축시킬 수 있습니다.

유연한 생산 현장을 위한 솔루션유연한 생산 현장을 위한 솔루션

Max Mobility & Flexibility

[ ProFeeder ]

[ ER5 ]
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UR로봇 전용 모바일 플랫폼  

로봇 자동화의 유연성 극대화를 위한 솔루션

높은 유연성

맞춤형 그리드

공간 제약적이며 공정 재배치가 활발하게 이루어지는 생산 

현장 적합하며, 별도의 설비없이 한 사람으로도 이동이 가능

한 모바일 플랫폼

제품 형상/크기에 따른 맞춤형 그리드 설계 및 사용 가능

시연 및 전시용으로 적합 

차량 적재를 위한 접이식 핸들

UR3, 5 전용
모바일 플랫폼

CNC가공 현장에 적합한 모바일 로봇 셀
로봇 자동화의 유연성 극대화를 위한 솔루션

UR 전용 소프트웨어 Easy+
간단한 세팅으로 생산 시간 절감

새로운 제품에 대한 별도의 프로그래밍 불필요

제품 규격 입력으로 수행 임무 인식 가능

로봇 자동화를 보다 더 간단하고 쉽게 구성

제품 형상

모델명 ProFeeder Light ProFeeder ProFeeder Multi

투자 회수율 6-8개월 1년 미만 1.5-2년

트레이 교체 수동 변경 카트 교환 완전 자동화

트레이 수 1 2 20

카트 수 - 2 2

권장 적용대상 반자동 생산 현장 2교대 생산 현장 완전 자동화 현장(4교대)

규격 900 x 860 x 925mm 900 x 860 x 925mm 1,780 x 860 x 2,170mm
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SIS AGV
에스아이에스㈜에서 개발한 AGV는 무거운 제품을 이송할 수 있도록 특수하게 제작 

된 무인 이송 시스템입니다. 

돌발 변수와 위험 요소가 많은 작업 현장에서도 유연한 움직임을 위해 메카넘 휠을 

장착하여 전후, 좌우 방향으로 모두 이동이 가능합니다.

가반 하중 1 ton 회전 반경 1.0m 이내

운행 속도 0 – 60 m/min. 가이드 방식 마그네틱/레이저 

장애물 반응 속도 0.5 sec 바퀴 형태 메카넘(Mecanum)

주행 오차 0.1 mm 이동 방향 전/후, 좌/우

위치 인식 거리 20.0m 충전 시간 약 2시간(70 - 80%)

작동 시간 8시간 제작 옵션 리프트 형태 AGV 

컨베이어에서 출하되는 제품을 AGV 

컨베이어 바로 적재하여 이송

전 방향 구동을 위해 메카넘 휠 장착

전방의 물체를 인식하여 위치 보정 및 

이동하고자 하는 위치의 정보를 수집

전방의 장애물을 감지하고 위치 보정

을 위한 데이터를 수집

AGV 구동 시 전방의 장애물과 충돌

을 방지하기 위한 센서를 전방 범퍼

에 부착

컨베이어

메카넘 휠

스테레오 카메라

LRF(Laser Ranger Finder)

근접 센서(Proximity Sensor)

일반 사양

본사 (Headquarters)
울산광역시 울주군 언양읍 반천산업로 108-105 에스아이에스㈜

108-105, Bancheonsaneop-ro, Eonyang-eup, Ulju-gun, Ulsan, 44936, Korea

Tel.  +82-52-245-5390   |   Fax.  +82-70-4126-5392
info@sisinc.co.kr   |  www.sisinc.co.kr
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